1. Co je sklz v asynchrénnych strojoch a aky je jeho vyznam?

a) Rozdiel medzi napatim na statore a rotore, ktory urcuje vykon stroja; vyznam spociva v
optimalizacii strat.

b) Rozdiel medzi frekvenciou rotora a statora, ktory zvysuje uéinnost stroja; vyznam spociva vo
vytvoreni vyssich otacok rotora.

c) Rozdiel medzi synchronnymi otackami tocivého pola a otackami rotora; vyznam spociva vo
vytvoreni indukovaného napdtia a vzniku elektromagnetického momentu.

d) Koeficient vyjadrujdci straty v rotore pri vysokom zataZzeni; vyznam spociva v reguldcii teploty
stroja.

e) Miera stability otacok rotora voci napatiu na statore; vyznam spociva v stabilizacii otacok stroja.

2. Ako ovplyviiuje skiz rychlost otacania rotora v porovnani s rychlostou otacania tocivého
magnetického pola?

a) Sklz sposobuje, Ze otacky rotora st mensie, alebo vacsie ako otacky tocivého magnetického pola,
a to v zavislosti od rezimu prevadzky stroja.

b) Sklz spdsobuje, Ze rotor sa vidy otadca presne synchrénnymi otackami.

¢) Pri nulovom sklze sa rotor otdca v opacnom smere ako tocivé pole.

d) Sklz nema vplyv na rychlost otacania rotora.

e) Pri sklze rovnom nule sa rotor otaéa presne rovnakou rychlostou ako toéivé magnetické pole.

3. Pre¢o sa momentova charakteristika indukéného motora meni v zavislosti od zatazenia?

a) PretozZe napétie na statore sa nemeni.

b) Pretoze zmena zataZenia ovplyviiuje sklz, éim sa meni aj elektromagneticky moment motora.
c) PretozZe pri vyssom zataZeni sa sklz zniZuje, ¢o sposobuje stabilizdciu momentu.

d) Pretoze momentova charakteristika je nezavisla od zataZenia a zostava konstantna.

e) Pretoze pri nizkom zatazeni je sklz nulovy, ¢o spésobuje maximalny moment.

4. Ako sa zmeni frekvencia indukovaného napatia v rotore, ak sa zmeni skiz?
a) Frekvencia indukovaného napétia v rotore je konstantna bez ohladu na sklz.
b) Frekvencia sa zvySuje so zniZzovanim sklzu.

c) Frekvencia rotora nezavisi od otacok rotora ani od sklzu.

d) Frekvencia indukovaného napatia v rotore je priamo timerna hodnote skizu.

e) Frekvencia indukovaného napatia v rotore je nulova pri sklze rovnom nule.



5. Aky je rozdiel medzi ndhradnou schémou transformdtora a Gplnou nahradnou schémou
indukéného stroja?

a) Uplna ndhradné schéma indukéného stroja nezohladfuje sklz, zatial €o ndhradna schéma
transformdtora ano.

b) Uplna nahradna schéma indukéného stroja je zjednoduseny model, ktory sa pouZiva iba pre
jednofazové stroje.

c) Uplna nahradna schéma indukéného stroja umoziiuje zohladnit skiz, &im poskytuje presnejsi
model prevadzkovych stavov, na rozdiel od nahradnej schémy transformatora, ktora skiz
nezohladnuje.

d) Uplna nahradna schéma indukéného stroja ignoruje elektromagneticky moment stroja.

e) Uplna nahradna schéma indukéného stroja nezohladiuje straty vo vinuti statora.

6. Predo je potrebné prepoditat veli¢iny rotora na statorové napitie?

a) PretoZe prepocet na statorové napitie umoziuje jednoduchsie porovnanie velicin statora a
rotora.

b) PretoZe prepocet veli¢in rotora eliminuje straty vo vinuti statora.

c) PretoZe prepocet na statorové napatie zohladiuje vzajomny prevod medzi rotorovou a
statorovou stranou indukéného stroja.

d) PretoZe prepocet veli¢in rotora na statorové napéatie nezavisi od sklzu.

e) Pretoze veliciny rotora su vidy mensie ako veli¢iny statora, a preto ich treba zvacésit na uroven

statora.

7. Od ¢oho zavisi velkost indukovaného napitia v rotore indukéného motora?

a) Velkost indukovaného napétia zavisi iba od sklzu a nezavisi od frekvencie statora.

b) Velkost indukovaného napatia zavisi iba od poctu otacok rotora a odporu vinutia.

c) Velkost indukovaného napdtia je konstantna a nezavisla od magnetického toku alebo sklzu.

d) Velkost indukovaného napétia zavisi od poé&tu zavitov rotora, magnetického toku, skizu,
frekvencie statora a Cinitela vinutia rotora.

e) Velkost indukovaného napitia je vidy nulova pri skize rovnom nule, ale inak nezavisi od frekvencie

statora.

8. Ako sa urcuje maximadlna hodnota elektromagnetického momentu v asynchronnom stroji?
a) Maximalna hodnota elektromagnetického momentu sa urcuje hl'adanim extrému funkcie Me =
f(s) a to pomocou rovnice prvej derivacie momentu podla sklzu ktora sa rovna nule.

b) Maximalny moment sa urcuje len empirickym meranim pri roznych hodnotach sklzu.



¢) Maximalna hodnota momentu sa vypocita ako priama Umera medzi statorovym napatim a sklzom.
d) Maximalna hodnota elektromagnetického momentu sa urcuje iba na zdklade priameho merania
bez matematickych vypoctov.

e) Maximalna hodnota elektromagnetického momentu sa urcuje bez zavislosti na sklze, iba na zéklade

odporu rotora.

9. Co vyjadruje Klossov vztah?

a) Klossov vztah vyjadruje zavislost medzi momentom a sklzom v asynchronnom stroji.

b) Klossov vztah je pomer medzi danym elektromagnetickym momentom a maximalnym
elektromagnetickym momentom s prisluSnymi sklzami.

c) Klossov vztah ignoruje vplyv sklzu na moment.

d) Klossov vztah popisuje vztah medzi otdckami rotora a momentom pri nulovom sklze.

e) Klossov vztah vyjadruje nezavislost momentu od sklzu pri zatazeni.

10. Ako sa urcuje stabilita chodu indukéného motora?

a) Stabilita chodu sa urcuje pomocou merania prudu v statorovom vinuti.

b) Stabilita chodu je dand iba geometrickymi parametrami rotora.

c) Stabilita chodu sa urcuje len v zavislosti od zatazového momentu.

d) Stabilita chodu indukéného motora sa urcuje podla priesecnikov momentovej charakteristiky
motora a zatazZe.

e) Stabilita chodu je nezavisla od zatazového momentu a zavisi iba od sklzu.

11. Ako vplyva hodnota sklzu na prevadzkové rezimy asynchronneho stroja?

a) Pri sklze rovnom nule je asynchrénny stroj vzdy v motorickom rezime.

b) Pri hodnote sklzu vyssej ako 1, stroj prechadza do generatorického rezimu.

c) Hodnota sklzu nema priamy vplyv na prevadzkové rezimy, urcuje len straty v rotore.

d) Pri kladnej hodnote sklzu sa stroj nachadza v motorickom rezime, pri zapornom skize v
generatorickom reZime.

e) Pri skize vacSom ako 1 su otacky rotora opacné ako otacky tocivého magnetického pola, ¢o

sposobuje brzdovy rezim.

12. Ako ovplyviiuje velkost rotorového odporu tvar momentovej charakteristiky indukéného
motora?
a) Zvysenie rotorového odporu znizuje maximalny moment a zvysuje uéinnost motora.

b) Zvysenim rotorového odporu sa znizuje sklz pri maximalnom momente a zvySuje sa zaberovy



moment.

c) Velky rotorovy odpor spbsobuje velké straty a znizuje ucinnost motora.

d) Zvysenim rotorového odporu sa zvysi sklz pri maximalnom momente ¢im sa zvySuje sa zaberovy
moment, ¢o je vyhodné pri rozbehu.

e) Zvysenie rotorového odporu nema vplyv na sklz pri maximalnom momente.

13. €o sa deje s rotorom indukéného motora pri stave nakratko?

a) Motor je pripojeny na napatie a rotor s netoci.

b) V stave nakratko sa rotor otaca maximalnou rychlostou bez zatazenia.

c) Statorové vinutie v stave nakratko nema Ziadny vplyv na prady rotora.

d) Stroj sa v stave nakratko sprava ako generator.

e) Pri stave nakratko rotorom tecie prud, ktory nadobuda skratové hodnoty, ¢o sposobuje vyrazné

zahrievanie rotora a méze viest k jeho poskodeniu.

14. €o charakterizuje stav naprazdno pri motorickom rezime indukéného motora?

a) Pri stave naprazdno rotor stoji, priCom sa nevytvdra Ziadne elektromagnetické pole.

b) Stav naprdzdno sa vyznacuje rovnakou frekvenciou napéatia na statore a rotore.

c) V stave naprazdno rotor pracuje pri maximalnom zatazeni.

d) Stav naprazdno je stav, ked motor beZi bez zitaze s pridovym odberom, ktory zodpoveda pradu
naprazdno.

e) Pri stave naprazdno rotor dosahuje rychlost blizku synchrénnej rychlosti, pricom sklz je velmi

maly.

15. Ako je mozné menit rychlost ota¢ania indukénych motorov?

a) Zmenou statorovej napajacej frekvencie, ktora ovplyviiuje synchrénnu rychlost.

b) Zmenou napatia rotora pri prevadzke stroja.

c) Zmenou poctu pélovych dvojic, ¢o sposobuje skokovi zmenu synchrénnej rychlosti.
d) Zvysenim pridu na statorovom vinuti.

e) Zmenou sklzu, ktora sa dosiahne Upravou rotorového odporu alebo statorového napatia.

16. Aky je vyznam kruhového diagramu pre analyzu asynchréonnych strojov?

a) Kruhovy diagram sluzi na zistenie prevazdkovych vlastnosti asynchrénneho stroja, neberie do Uvahy
fazorové vztahy medzi statorovym a rotorovym pridom.

b) Kruhovy diagram umoznuje analyzu motorického rezimu stroja, nie vSak generatorického rezimu

c) Pomocou kruhového diagramu mézZeme uréit momentovu charakteristiku, sklz a otacky pre



motoricky aj generatoricky rezim stroja.

d) Kruhovy diagram sluizi na zistenie tcinnika, rotorového prudu, statorového prudu a strat vo
vinuti statora a rotora pri réznych zataZeniach.

e) Diagram je uZitoény na zistovanie vykonu a prudu v zavislosti od otaéok v motorickej,

generatorickej i brzdnej oblasti prevadzky.

17. Pre¢o méze byt indukény generator pouzity v ostrovnej prevadzke len za uréitych podmienok?
a) Pretoze vyZzaduje konstantné napatie a frekvenciu siete.

b) PretozZe pracuje len s aktivhou zatazou.

c) PretozZe jeho ucinnost je obmedzena zmenou otacok.

d) Pretoze jeho vykon zavisi od velkosti zataZzovacieho momentu.

e) Pretoze nevyhnutnou podmienkou je existencia remanentného magnetizmu a pouzitie

kondenzatorov na zabezpecenie magnetizacného pridu.

18. Aké su sposoby zniZenia zaberového pridu pri rozbehu indukéného motora?
a) Znizenim svorkového napatia pri rozbehu.

b) Zvysenie sklzu pomocou zvysenia frekvencie statora pocas rozbehu.

¢) ZniZenie napatia rotora pomocou zmeny zapojenia vinuti statora pri rozbehu.
d) Pouzitie prepinaca trojuholnik — hviezda na zniZenie pradu zo siete pri rozbehu.

e) ZvysSenia odporu v rotorovom obvode pocas rozbehu.

19. €o spdsobuju parazitné momenty v indukénych motoroch?
a) Znizuju uéinnost motora pri vysokych otackach.

b) Zvysuju stabilitu motora v celom rozsahu prevadzky.

c) Eliminuju potrebu mazania pohyblivych ¢asti motora.

d) Zvysuju Gcéinnost pri nizkych zatazeniach.

e) Vytvaraji dodatoéné zatazujice momenty, ktoré mozu viest k vibraciam a hluku.

20. Aké teoria sa pouziva na analyzu pulzujiceho magnetického pola v jednofazovych
asynchrénnych strojoch?

a) Tedria o jednosmernych komponentov pridu vo vinuti.

b) Tedria synchrénneho pohybu magnetickych poli.

c) Tedria principu dvoch proti sebe sa tociacich magnetickych poli.

d) Tedria o eliminacii rotorovych odporov z vypoctu.

e) Tedria rovnovahy fazorov prudov statorového a rotorového vinutia.



21. Aké sposoby sa vyuZivaju pri rozbehu jednofazovych indukénych motorov?

a) Vyssi odpor pomocného vinutia voci odporu hlavného vinutia.

b) Rovnovdha priudov v statorovom a rotorovom vinuti.

c) Kondenzator v pomocnom vinuti.

d) Rozbeh jednofazovych indukénych motorov pomocou jednosmerného napajania statora, ¢o
eliminuje potrebu fazového posunu.

e) Tienené poly.

22. Aké su hlavné rozdiely medzi asynchrénnymi strojmi a synchronnymi strojmi?

a) Synchrénne motory pracuju na zaklade elektromagnetickej indukcie, zatial ¢o asynchrénne na baze
permanentnych magnetov.

b) Synchrénne motory maju konstantné otacky nezavislé od zataZenia, zatial ¢o otacky
asynchrénnych motorov sa menia v zavislosti od zataZenia a sklzu.

c) Asynchrénne motory maju budiace vinutie na rotore, zatial ¢o synchrénne na statore.

d) Synchrénne motory potrebuju externy budiaci prud, zatial ¢co asynchrénne motory funguju bez
osobitného zdroja energie.

e) V asynchrénnych motoroch sa energie prenasaju cez galvanické spojenie medzi statorom a

rotorom, zatial ¢o v synchrénnych len cez vzduchovi medzeru.

23. Ktora &ast asynchrénneho stroja je z hl'adiska konstrukcie a usporiadania identicka so
synchrénnym strojom?

a) Rotor

b) Stator

c) Vinutie kotvy

d) Drziaky uhlikov

e) Permanentné magnety

24. Ako su rozdelené straty v asynchrénnom stroji podla ich vzniku?

a) Straty su rozdelené na mechanické, elektrické a tepelnu difuziu.

b) Straty statorového vinutia rozdelené na straty vo vodicoch statora a straty na pripajacich svorkach.
c) Straty su rozdelené na straty v statorovom vinuti, straty v rotorovom vinuti, straty v Zeleze,
mechanické straty a straty aditivne.

d) Straty vznikajlce iba v rotorovom vinuti a straty v loZiskach.

e) Straty vznikajuce prechodom magnetického toku ¢elami stroja a tepelné straty v hriadeli rotora.



25. Od ¢oho zavisi hodnota elektromagnetického momentu indukéného motora?

a) Od uhlovej rychlosti rotora, sklzu, parametrov stroja, napdajacieho napatia.

b) Od uhlovej rychlosti rotora, sklzu, parametrov stroja, prikonu.

c) Od uhlovej rychlosti tocivého magnetického pola, sklzu, parametrov stroja, napajacieho napatia.
d) Od uhlovej rychlosti toCivého magnetického pola, sklzu, parametrov stroja, prddu naprazdno.

e) Od uhlovej rychlosti tocivého magnetického pola, sklzu, parametrov stroja, strat.



