1. Vysvetlite princip €¢innosti jednosmerného stroja.

a) Princip ¢innosti jednosmerného stroja spociva v premene elektrickej energie na mechanicku (v
reZime motora) alebo mechanickej na elektricku (v reZime generatora) pomocou interakcie vodicov,
ktorymi prechadza elektricky prud, s magnetickym polfom.

b) Princip ¢innosti jednosmerného stroja spociva vylu¢ne v reguldcii napatia na svorkach rotora, bez
ohladu na magnetické pole.

c) Pri ¢innosti jednosmerného stroja sa elektricka energia premiena priamo na tepelnu energiu bez
vyuzitia mechanického pohybu.

d) Princip ¢innosti jednosmerného stroja spociva v stabilizacii pradu bez zohladnenia magnetického
pola a pohybu vodicov.

e) Princip cinnosti zahfia vznik indukovaného napatia v pohybujticich sa vodi¢och v magnetickom

poli, pricom tento jav umozZiiuje premenu medzi roznymi formami energie.

2. Aky je rozdiel v aplikacii Maxwellovych rovnic medzi motorickym a generatorickym rezZimom
jednosmerného stroja?

a) Magneticky tok v generétore je nulovy, preto Maxwellove rovnice nemaju na jeho ¢innost vplyv.

b) Maxwellove rovnice v motorickom reZime nepopisuju Ziadnu interakciu medzi magnetickym polom
a vodi¢mi.

c) V generatorickom reZime sa indukuje napatie pohybom vodic¢ov v magnetickom poli, zatial ¢o v
motorickom rezime je magnetické pole zdrojom mechanickej sily na vodice, ktorymi tecie prud.

d) Maxwellove rovnice su v generatorickom reZime aplikované iba na budiace vinutie, pretoZe kotva
neovplyviuje indukované napatie.

e) V motorickom reZime Maxwellove rovnice popisuju iba pohyb magnetického pola, ale nie vodicov.

3. €o ovplyviiuje velkost magnetického napitia v jednosmernom stroji?

a) Tvar magnetického obvodu a jeho elektricka vodivost.

b) Stabilnd hodnota magnetického toku, ktora je nezavisla od pridu v budiacom vinuti.
c) Rozdiel elektrickych potencidlov na svorkach kotvy stroja.

d) Pocet zavitov budiaceho vinutia a intenzita prudu, ktory tymto vinutim prechadza.

e) Pocet pdlov stroja a rychlost rotacie magnetického pola.

4. Co predstavuje magnetické napitie v jednosmernom stroji?
a) Rozdiel elektrickych potencialov medzi svorkami budiaceho vinutia.
b) Velicinu, ktora opisuje poziadavku na pretlacenie magnetického toku cez magneticky obvod,

pricom zavisi od poctu zavitov a pradu budiaceho vinutia.



¢) Mechanickd silu pésobiacu na vodi¢e v magnetickom poli.
d) Stabilni hodnotu magnetického toku bez ohladu na zatazZenie stroja.

e) Hodnotu elektromotorického napatia vznikajiceho v kotve pocas rotacie.

5. Aké su hlavné casti jednosmerného stroja?

a) Rotor, stator, transformatorové jadro, usmernovac.

b) Vinutie kotvy, statické pole, ventilator, prevodova skrina.

c) Kotva, magnetické pole, stabilizator napatia, rezistorové jadro.

d) Stator, rotor, komutator, vinutie kotvy, vinutie budiaceho obvodu.

e) Mechanicka os, stator, magneticka lamela, uhlikové kefky.

6. Preco je budiace vinutie napajané jednosmernym pridom?

a) Jednosmerny prud zabezpeéuje konstantné magnetické pole potrebné pre spravnu éinnost
stroja.

b) Pouzitie jednosmerného prudu zabranuje vzniku striedavych zloZiek magnetického toku, ktoré by
mohli narusit éinnost stroja.

c) Jednosmerny prud je lacnejsi ako striedavy prud.

d) Pouzitie jednosmerného pridu Uplne eliminuje vietky straty vo vinuti.

e) Jednosmerny prud v budiacom vinuti zabezpecuje stabilné a homogénne magnetické pole

potrebné na pretlac¢enie magnetického toku cez obvod stroja.

7. Aky vyznam maiju pdélové nadstavce v jednosmernych strojoch?

a) Umoznuju jednoduchsie usporiadanie vinutia na rotore.

b) Zabezpecuju mechanicku stabilitu stroja pri vysokych otackach.

c) Tvaruju magnetické pole vo vzduchovej medzere tak, aby bolo rovhomerné (homogénne) po co
najvacsej ploche polového rozstupu.

d) Znizuja vibracie a hlu¢nost spésobenl nerovnovahou magnetickych sil.

e) Minimalizuju povrchové straty spdsobené nerovhomernostou magnetickej indukcie spésobenou

drazkovanim kotvy.

8. Aky je rozdiel medzi slu¢kovym a vinovym vinutim?

a) Sluckové vinutie sa pouziva len v generatoroch, zatial ¢o vinové vinutie len v motoroch.

b) VInové vinutie vyZaduje viac paralelnych vetiev ako sluc¢kové vinutie.

c) Sluckové vinutie ma pocet paralelnych vetiev zavisly od poctu pélovych dvojic, zatial' ¢o vinové

vinutie ma pocet paralelnych vetiev nezavisly od poctu pélovych dvojic.



d) Sluckové vinutie ma vyssi pocet zavitov na jednu cievku ako vinové vinutie.
e) VInové vinutie umoziiuje dosiahnut rovhomernejsi tok elektrického pradu cez vsetky vodice, zatial

¢o sluckové vinutie to nedokaze.

9. Preco vyzaduju paralelné vinutia vyrovndvacie spojky?

a) Aby sa znizilo mnoZstvo materidlu potrebného na vyrobu vinutia.

b) Na zabezpecenie rovnakého smeru otacania rotora pri kazdom spusteni stroja.

c) Aby sa znizila hlu¢nost a vibracie sp6sobené nerovnovahou v otacani rotora.

d) Na kompenzaciu zmien magnetického pola spdsobenych vykyvmi v napajani.

e) Na odstranenie nerovhomerného rozdelenia pridu medzi paralelnymi vetvami vinutia a

zlepsenie komutacie.

10. Co je napatovy polygén a preco je dolezity?

a) Napétovy polygén je grafické znazornenie indukovanych napiti v jednotlivych vodicoch kotvy,
ktoré umoziiuje kontrolovat rovhomernost a spravnost zapojenia vinutia.

b) Napatovy polygdn je schéma zndzornujica distribuciu elektrického pridu medzi kefami
komutatora.

c) Napatovy polygdn je vizualizacia magnetického toku v statore a jeho interakcie s rotorom.

d) Napatovy polygdn je metdda vypoctu Ucinnosti stroja na zaklade rozlozenia strat v komponente
vinutia.

e) Napatovy polygdn slizi na identifikdciu mechanickych nerovnovah v rotore stroja.

11. Aky je ucel komutatora v jednosmernom stroji?

a) Komutator meni striedavé napitie indukované vo vinuti kotvy na jednosmerné napatie dostupné
na svorkach stroja.

b) Komutator redukuje mechanické straty v loZiskach stroja pocas prevadzky.

c) Komutator zabezpecuje chladenie kotvy pocas jej otacania.

d) Komutator periodicky komutuje (obracia smer) prid vo vinuti kotvy, ked' cievka prechadza
geometrickou neutrdlou, ktora je totoZna s polohou medzi pélmi, kde pohybom vodica sa
nepretinaju Ziadne magnetické silociary, ¢im sa dosiahne to, Ze toivy moment ma stale rovnaky
smer.

e) Komutator slizi na riadenie rychlosti rotora bez pouZitia dalSich regulacnych prvkov.



12. Co sa deje s pridom pocas komutacie?

a) Prad sa zvySuje na maximum, aby zabezpecil vyssi toCivy moment stroja.

b) Prid zostava konstantny pocas celého procesu komutdcie.

c) Prud je Uplne preruseny, aby sa zabranilo prehrievaniu vinutia.

d) Prud postupne meni svoj smer, ked' cievka prechadza geometrickou neutralou, kde je nulové
magnetické pole.

e) Prud sa rozdeli rovnomerne medzi vsetky cievky stroja bez ohladu na ich polohu.

13. Aké metddy sa pouzivaju na kompenzaciu vplyvu reakcie kotvy?

a) Pouzitie komutacénych (pomocnych) pélov, ktoré vytvaraji magnetické pole opacného smeru k
polu vytvorenému pridom v kotve, ¢im znizZuji ucinky reakcie kotvy.

b) Zvysenie prudového zatazenia na kotve, aby sa predislo nerovnovahe v magnetickom poli.

c) Zvysenie poctu vodicov v jednotlivych zavitoch kotvy.

d) Posunutie kief z geometrickej neutralnej osi, aby sa minimalizoval vplyv reakcie kotvy.

e) PouZitie vacSieho poctu ventilacnych kandlov na zniZenie zahrievania kotvy.

14. Aky vplyv ma reakcia kotvy na vykon jednosmerného stroja?

a) Reakcia kotvy zvySuje efektivitu stroja vdaka lepSiemu rozloZeniu prudu v kotve.

b) Reakcia kotvy eliminuje potrebu pouZitia komutaénych (pomocnych) polov.

c) Reakcia kotvy zvySuje magnetické pole vytvarané hlavnymi pélimi, ¢o vedie k vysSiemu vykonu
stroja.

d) Reakcia kotvy znizuje mechanické opotrebenie komutatora v dosledku zlepsenia rozlozenia sil.
e) Reakcia kotvy deformuje magnetické pole v stroji, co vedie k zniZeniu vykonu a zhorseniu

komutacie.

15. Ako sa vypocitavaju straty v jednosmernom stroji?

a) Straty v jednosmernom stroji zahfnaju iba straty vo vinuti kotvy, kedZe ostatné su zanedbatelné.
b) Straty sa vypocitavaju ako stcet strat vo vinuti kotvy, budiacom vinuti a strat naprazdno, ktoré
zahfiaju straty v Zeleze, mechanické straty a dodatocné straty.

c) Straty sa vypocitavaju len na zaklade mechanickych strat, pretoze ostatné su fixné.

d) Na vypocet strat sta¢i odmerat odpor vinutia kotvy a vynasobit ho elektrickym pridom na druhu.
e) Straty v jednosmernom stroji mozno uréit ako rozdiel medzi prikonom a uZitoénym vykonom na

vystupe — elektrickym pri dynamach alebo mechanickym pri motoroch.



16. Preco st mechanické straty v jednosmernych strojoch vyssie ako v transformatoroch?

a) Mechanické straty su vyssie, pretoZe jednosmerné stroje pracuju s vyssim napatim ako
transformatory.

b) Mechanické straty su vyssie, pretoze jednosmerné stroje nemaju magnetické obvody, ktoré by
straty zniZovali.

c) Mechanické straty su vyssie, pretoZe jednosmerné stroje maju pohyblivé casti (rotor), ktoré
vytvaraju trenie a aerodynamické straty.

d) Mechanické straty su vyssie, pretoze jednosmerné stroje musia kompenzovat vyssie straty v Zeleze
ako transformatory.

e) Mechanické straty su vyssie, pretoze jednosmerné stroje nemaju budiace vinutie, ktoré by

eliminovalo trenie.

17. Aky je rozdiel medzi derivacnym a sériovym dynamom?

a) Derivacné dynamo ma budiace vinutie pripojené paralelne ku kotve, takze prid kotvy sa rozdeli
na prud zataZe a budiaci prud, zatial ¢o sériové dynamo ma budiace vinutie zapojené sériovo s
kotvou a zataZou, pri€om budiacim vinutim preteka cely zataZovaci prad.

b) Deriva¢né dynamo ma vyssiu ucinnost nez sériové dynamo pri akomkolvek zatazeni.

c) Sériové dynamo nema komutator, zatial ¢o derivacné dynamo ho vyzaduje na riadenie vystupného
napatia.

d) Derivacné dynamo generuje vyssie napatie, zatial ¢o sériové dynamo generuje vyssi prud.

e) Rozdiel spociva v tom, Ze derivacné dynamo je urcené iba na jednosmerny prud, zatial o sériové

dynamo mdze generovat aj striedavy prad.

18. Ako sa reguluje rychlost motora s cudzim budenim?

a) Rychlost sa reguluje zmenou napitia na kotve — zvy$enie napéitia zvySuje otacky, zatial ¢o jeho
zniZenie otacky znizuje.

b) Rychlost sa reguluje zvySenim zatazovacieho priadu pretekajiceho vinutim kotvy — vy$si zatazovaci
prud vidy vedie k vy$Sim otackam.

c) Rychlost sa reguluje zmenou odporu v budiacom obvode — zniZzenie odporu v budiacom obvode
zvysSuje otdcky, pricom sa zosilfiuje magnetické pole.

d) Rychlost sa reguluje zmenou poctu poélovych dvojic motora — znizenie poctu pdlovych dvojic
znizujeme otdacky, zatial ¢o ich zvysenie zvysuje otacky.

e) Rychlost sa reguluje zmenou budiaceho pridu - zniZenie budiaceho pridu oslabuje magnetické

pole a zvysuje otacky, zatial ¢o jeho zvySenie otacky znizuje.



19. Aké su vyhody paralelnej spoluprace dynam?

a) Paralelna spoluprdca znizuje potrebu regulacie napatia pri kazdom dyname.

b) Paralelnd spolupraca eliminuje vietky straty vo vinuti kotvy jednotlivych dynam.

c) Paralelna spolupraca umoziuje rovhomerné rozdelenie zatazenia medzi dynama a zvy$uje
spolahlivost napdjania.

d) Paralelna spolupraca umoznuje, aby kazdé dynamo pracovalo na maximalny vykon bez ohladu na
zatazenie systému.

e) Paralelna spolupraca zabezpecuje vyssiu Géinnost tym, Ze znizuje odpor vodicov v jednotlivych

dynam.

20. Aké parametre treba zohladnit pri navrhu magnetického obvodu jednosmerného stroja?
a) Material vinutia kotvy, ktory priamo ovplyviuje intenzitu magnetického pola.

b) Pocet zavitov vo vinuti kotvy ovplyviiuje vyhradne straty v magnetickom obvode.

c¢) Typ magnetického jadra, ktory sa ur€uje vyhradne na zaklade jeho mechanickej pevnosti.

d) Magneticku indukciu v jadre, aby sa zabranilo jeho presyteniu.

e) Dizku magnetického obvodu, ktora ovplyviiuje intenzitu magnetického pola a distribtciu

magnetického napéitia. Nespravny navrh méze viest k zvySenym stratam a zniZenej Géinnosti stroja.

21. Preco je délezité spravne dimenzovanie budiaceho vinutia?

a) Zabezpecuje vyssiu mechanickd pevnost rotora.

b) Spravne dimenzovanie budiaceho vinutia je délezité na vytvorenie dostatocného magnetického
napatia, ktoré , pretlaca”“ magneticky tok cez magneticky obvod, ¢im zabezpecuje stabilnu funkciu a
optimalnu Géinnost stroja.

c) Znizuje spotrebu elektrickej energie kotvy.

d) Zaruduje, Ze pri zmenach zataZenia sa nebude menit magneticky tok.

e) ZlepSuje ucinnost transformacie jednosmerného pridu na striedavy.

22. Aky vyznam ma vypocet tepelnych strat v jednosmernych strojoch?

a) Uréovanie tepelnych strat je potrebné pre vypocet optimalnej velkosti komutatora.

b) Tepelny vypocet je doleZity na kontrolu oteplenia jednotlivych Casti stroja a aby sa predislo
prekroceniu dovoleného oteplenia vzhladom na pouZitu izolaciu vinutia.

c) Vypocet tepelnych strat je nevyhnutny na urcenie vhodnej ventilacnej kapacity a potrebného
mnozstva vzduchu na chladenie.

d) Tepelny vypocet slizi na zvySenie Ucinnosti motora tym, Ze minimalizuje straty v magnetickom



obvode.

e) Tepelny vypocet pomaha pri optimalizacii komutdcie a zniZovani mechanickych strat v kotve.

23. Ktoré faktory ovplyviiuji Zivotnost jednosmerného stroja?

a) ZvysSené tepelné straty, ktoré vedu k prehriatiu a poskodeniu izolacie vinutia.

b) Nepriaznivy vplyv mechanickych strat pri vysokych otackach.

c) Zvysené elektromagnetické zataZenie, ktoré spdsobuje presytenie magnetického obvodu, ¢o
zvysSuje straty a poskodenie materialov.

d) ZniZzena efektivita komutatora v d6sledku zniZenia poctu lamiel.

e) Vibracie a mechanické namahanie pocas prevadzky, ktoré vedu k opotrebeniu a poskodeniu

rotorovych ¢asti.

24. Aké faktory prispievaju k tomu, Ze jednosmerné motory si menej vyuzivané v modernych
aplikaciach?

a) Jednosmerné motory maiju vyssie naroky na udrzbu, pretoZe vyzaduju pravidelny servis kief a
komutatora.

b) Jednosmerné motory maju stabilny vykon pri premenlivom zataZeni, ale vyzaduju ¢astejsie ladenie
regulacnych obvodov.

c) Jednosmerné motory dosahujd vy$siu Gcinnost len pri nizkom zatazeni, ¢o je naro¢né na
optimalizaciu v modernych aplikaciach.

d) Jednosmerné motory potrebuju v stucasnosti pri porovnani so striedavymi motormi zlozitejsi a
nakladnejsi systém riadenia rychlosti.

e) Jednosmerné motory maju problémy s iskrenim komutatora, ale tento problém nevyZaduje Castu

udrzbu ani vyznamne neovplyviiuje ich spolahlivost v modernych aplikaciach.

25. Aké vyhody prinasaju univerzalne motory?

a) Univerzalne motory nevyZaduju Ziadne Specialne vinutie a pracuju bez akejkolvek udrzby.

b) Univerzalne motory méZu pracovat na jednosmerny aj striedavy prud, éo zvys$uje ich flexibilitu v
roznych aplikaciach.

c) Univerzalne motory dosahuju vysoké otacky, co je idealne pre zariadenia vyZadujtice vykon a
malé rozmery.

d) Univerzélne motory maju nizsiu hluénost ako ostatné typy motorov pri vysokych otackach.

e) Univerzdlne motory st navrhnuté tak, aby dosahovali vys$siu ucinnost pri nizkom zatazeni.



